Kot._val 2 tantargycsoport (nappali)
részletes tantargyprogram

Targy neve: NEPTUN-kod: Oraszim:
Szervohajtasok KAUSZI12DNM | nappali: 2ea+ 1 gy + 0 lab
Kredit: 3 Elokovetelmény:

Kovetelmény: vizsga | -

Tantargyfelelds: Beosztas: Kar és intézet neve:
Kand6 Kalman Villamosmérnoki Kar
Automatika Intézet

Ertékelési és ellenérzési eljardsok:
% Alairas feltétele: két hazi feladat beadasa és azok értékelésén 50 %-os pontszam elérése
+ Kombinalt irasbeli és szobeli vizsga

Eléado: dr. Nagy Lorant c. egyetemi docens

A tananyag leirdsa:

Oktatasi cel: Az elsésorban automatizalasi célokra, ill. informatikai kdrnyezetben hasznalt specialis felépitésii
és miikodési elvii villamos gépek és hajtasok megismerése.

Tematika:

Eldaddsi témakorok: Hét | Ora
Felmérés. Az egyenaramu gépek felépitése, mitkodése, alapdsszefiiggései, jelleggorbéi. 1. 3
Id6allandok ¢és a hajtds mozgasegyenlete, a mechanikus kommutaciobdl adodo problémak 2. 3

(terhelhetdségi hatarok). Az egyenaramu gépek alkalmazasanak elényei és hatranyai.

Allandomagnesek alkalmazasa villamos gépek méagneses korében. Elényok, hatranyok, a
jelenleg alkalmazott magnesanyagok. A magneses kor szdmitasa: lemagnesezési jelleg- 3 3
gorbe, munkaegyenes, iiresjarasi egyenes, a munkapont meghatirozasa terhelt esetben. ‘
Felmagnesezés, a magnesek elhelyezési és rogzitési lehetdségei

Szervomotorok: a szervomotorokkal szemben tamasztott kovetelmények. Az allandomag-
nessel gerjesztett egyenaramu szervohajtads mozgasegyenlete és annak megoldasa kapocs- 4. 3
fesziiltség/terhelés ugras esetén.

A T, -T, szorzat minimalizaldsi lehetéségei, szerkezeti kialakitisok. Teljesitmény-
elektronikai kapcsolasok.

Analog- ¢és digitalis fordulatszdm jeladok. Digitalis szogsebesség- és szoggyorsulas-mérési 6 3
eljarasok, a dinamikus nyomatékok mérése :

s

trapéz- vagy szinuszmezOs gép négyszOg/szinuszos armatiradrammal: idéfiiggvények, 7. 3
nyomatékok. Teljesitmény elektronikai kapcsolasok. Motoros- és fék lizem.

Kétfazisu szimmetrikus dsszetevok, serleges aszinkron szervomotorok, illetve jeladok. 8. 3
Park-vektorok: a Park-vektorokkal torténd miiveletek alapszabalyai. A Park-vektorok méré-
se és megjelenitése: a fesziiltség-, az aram-, a fluxus-, a teljesitmény Park-vektora és a 9. 3
nyomaték id6fiiggvénye. A Park-vektorok szimulacidja.
Az aszinkron gépek felépitése, miikddése, alapOsszefiiggései, jelleggorbéi. Az aszinkron 10 3
gépek frekvenciavaltos lizeme. A fesziiltség-inverterrdl taplalt aszinkron motoros hajtasok. )
Az aszinkron motorok mezborientalt gépmodellje, a mezdorientalt szabalyozas blokk-

. R S, 11. 3
vazlata. A 1éptetd motorok szerkezeti felépitése.
Léptetémotorok. A 1épteté motorok miikddési elve, vezérlési modjai, a vezérléegységek 12 3
felépitése. A Iéptetémotorok nyomatéka statikus és dinamikus iizemben. :
Nyomatékszamitas a koenergia, ill. a tekercsben tarolt magneses energia alapjan. 13. 3
A kapcsolt reluktancia-forgérészii (SRM) motorok mukodési elve, felépitése, arama, 14 3

fluxusa, nyomatéka é&s jelleggorbéi. Teljesitményelektronikai kapcsolésok.
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Tananyag elsajdtitisahoz sziikséges ido:

Raforditas tipusa: Ora
El6adas hallgatasa (14 hét, 6sszesen 28 Odra) 28
2 Gyakorlatokon valé részvétel (14 hét, 6sszesen 14 dra) 14
3| 4 s
Onallé munka 18
A vizsgara valé felkészulés 30
Osszesen (3 kredit x 30 ora/kredit ): 920
Irodalom:
Kotelezo: Farkas Andras — Gemeter Jend — Nagy Lorant: Villamos gépek
Obudai Egyetem elektronikus jegyzet (OE KVK - 2106) Budapest, 2013
Nagy Lorant — Gemeter Jend: Az automatizalas villamos gépei
Fdiskolai jegyzet (BMF KKVFK-1189) Budapest, 2007
Nagy Lorant: CAT tananyagok (az eldadast kiegészitd jegyzetanyagok)
Ajanlott: Schmidt Istvan — Vincze Gyulané — Veszprémi Karoly: Villamos szervo- és robothajtasok

Miegyetemi Kiado Budapest, 2000
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