Targy neve: NEPTUN-kod: Oraszdam:

Villamos hajtasok KAUVHI12DNM nappali: 3 eat+1 gy+0 lab /hét
Kredit: 4 Eldokivetelmeény:
Kovetelmény : vizsga KVEEP11DNM Elosztott paraméterii hal6zatok modellezése
Tantargyfelelés: Beosztas: Kar és intézet neve:
Dr. Kadar Istvan egy. docens = Kando Kdlman Villamosmérniki Kar - Automatika Intézet
Eloado: Beosztas: Kar és intézet neve:
Dr. Kédar Istvan egy. docens = Kando Kalman Villamosmérnoki Kar - Automatika Intézet

Ertékelési és ellendrzési eljardsok:

Alairas feltétele: 2 zarthelyi dolgozat eredményes megirasa
Tételhtizas alapjan szobeli vizsga

Ismeretanyag leirdsa:

BEVEZETES Villamos hajtdsok mint rendszerek, jelentéségik, feladatuk,
felépitésik.

KINETIKAI KERDESEK Eréatviteli eszk6z6k, kinetikai vézlat, redukalas,
koordinata rendszer, pozitiv irdnyok, mechanikai és a villamos fordulat,
mozgasegyenlet, az attétel optiméldsa, statikus stabilitds, a nyomatékok
osztalyozasa, mechanikai 4tmeneti folyamatok, a w(t) és az M(t) fliggvények
meghatdrozasa, megengedhetd hémérséklet, védettségi fokozatok,
szabvanyos (zemviszonyok.

SZINKRON MOTOROS HAJTASOK A szinkron gép mikodése, felépitése,
hengeres és kiall6 pdélusd szinkron gép egyenletei, vektorabrai, statikus és
dinamikus stabilitds, teljesitmény és a nyomaték szamitds, gerjesztési
megoldasok, a viszonylagos (relativ) egységek hasznédlata valtakozé aramu
gépeknél és hajtdsoknal, mechanikai lengések, tranziens lizem.

ASZINKRON MOTOROS HAJTASOK A 3 fazisu aszinkron gép felépitése,
m(kddési elve, az aramkiszoritdas hatasa, alapegyenletek, a koordinata
rendszer szogsebességének megvalasztdsa, tranziens reaktancidk és
idéallanddék, teljesitmények, veszteségek és nyomaték szamitas allanddsult
allapotban, inditasi és fékezési veszteségek, inditasi, fékezési és fordulatszam
véltoztatdsi moddszerek, aram-munkadiagram (dram Park-vektor diagram,
kérdiagram).

EGYENARAMU MOTOROS HAJTASOK Az egyendramu gépek felépitése,
mukodése, a kommutacié elve és folyamatdnak vézlata, pdlus- és armatura
fluxus, a kompenzalt kilsé gerjesztésli gép egyenletei, jelleggdrbéi, blokk-
vazlata,

terhelhet6ségi hatarok, a viszonylagos egységek hasznalata egyendramu
gépeknél és hajtasokndl, inditasi, fékezési és fordulatszam vdéltoztatasi
megoldasok, parhuzamos, soros és vegyes gerjesztésl gép jelleggorbéi.
VILLAMOS VONTATAS Koévetelmények, megoldasi lehetéségek, alkalmazasi
példak.

A TERMIKUS FOLYAMATOK MODELLEZESE A szigetel6anyagok termikus
osztalyozasa, a héfejlédés legjelentésebb forrasai, h6aramhaldézatos szamitasi
moédszer, ,termikus Ohm-torvény”, atszell6z6tt motor forgdérészének egyszerd
statikus modellje, melegedési és hllési tranziens folyamatok, zart motor
melegedésének két- és négyhdtarolds dinamikus modellje, termikus stabilitas,
a melegedést okozé veszteség komponensek, a nemszinuszos taplélas
tobbletveszteségei, a szkinhatéds figyelembe vétele.

Tananyag elsajatitasahoz sziikséges idd (nappali képzés):




Raforditas tipusa: | Ora

El6adés hallgatasa (14 hét x 3 dra/hét) 42

Gyakorlatokon valé részvétel (14 hét x 1 éra/hét) 14

Onéllé munka 32

Zarthelyi dolgozatra és vizsgara val6 felkésziilés 32

Osszesen (4 kredit x 30 ora/kredit): | 120
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