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A tananyag leirdsa

A tantargy célja: Az elméleti alapok tovabbfejlesztése mellett az Osszefliggéseknek a
gyakorlathoz kozel allo példakon valé bemutatasa, az alapvetd szemléletmod és a feladatok
megoldasaban megfeleld készségek kialakitdsa. Megismerteti a hallgatokat az
iranyitastechnikai €s rendszertechnikai alapfogalmaival, iranyitastechnikai rendszerek
osztalyozasdn ¢és az allapotegyenletek bemutatdsan keresztiil. Az iranyitastechnikai
rendszerek és elemeinek matematika leirasa és vizsgalata linearis és nemlinearis rendszerek
esetén — allapottér, fekete doboz modellek. Folytonos- és diszkrétidejii linearis/nemlinearis
szabalyozasok analizise, szabdlyozdsok tervezése allapottérben (stabilitasvizsgalati
modszerek, rendszermodellek, paraméter-identifikacio). Komplex rendszerek.

Féléves tematika heti bontdasban:

Témakor Oktatasi hét
Az irényitastechnikai ¢€s rendszertechnikai alapfogalmak és az 1.
iranyitastechnikai rendszerek osztalyozasa. A rendszertechnikai
Osszefiiggések és abrazolasuk.
Az iranyitastechnikai ¢és rendszertechnikai alapfogalmak ¢és az 2.
iranyitastechnikai rendszerek osztidlyozasa . A szabalyozéasokkal
szemben tdmasztott kovetelmények.
Az iranyitastechnikai rendszerek és elemeinek matematika leirasa. 3.
Rendszermodellek - a rendszer miikkodésének, rendszer felépitésébdl 4.
adodo jellegzetességek, az idoben valtozd jellemzok és a zavard
tényezoOk hatasanak leirasa a szabalyz6 kor elemeire.
Statikus és dinamikus rendszermodellek - példdk a modellekre. S.
Rendszerek 4llapotteres leirasa, az dallapotegyenletek bemutatésa.
Matrixfiiggvények és allapotteres transzformaciok
Az éallapotegyenletek transzformécidja, kanonikus alakok. Folytonos és 6.
mintavételes rendszerek leirdsa az allapottérben. Példak az allapottérre.
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Iranyitas nyitott és zart korokben 7.

Az irdnyithatosag és megfigyelhetdség fogalma. 8.

Rendszerek mindségi kovetelményei: megfigyelhetdség, 9.

szabalyozhatosag, ¢rz¢kenység, tiir6képesség (robusztussag).

A folytonos ideji linearis szabdlyozasi rendszer stabilitdsanak 10.

matematikai  megfogalmazasa.  Analitikus  stabilitasvizsgalati

modszerek (Routh-Hurwitz, Nyquist, illetve Bode-féle stabilitasi

kritérium, gy6khelygorbe). Példak a stabilitasvizsgalat témakdrébdl.

Szabalyozok tervezése. Polusathelyezes allapotvisszacsatolassal. 11.

Optimalis szabalyozas. Robusztus szabalyozas. 12.

Fuzzy iranyitas. 13.

Zarthelyi dolgozat 14,
Irodalom

Lantos Béla, Iranyitasi rendszerek elmélete €s tervezése I —11., Akadémiai Kiado
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